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Sistema de Capacitagao em Modelagem e Simulagao Dinamica
Batch Simulation

1. Introdugao

Para explicar o que é e como funciona uma simulagcdo em médulo ‘Batch’, sera modelado
um sistema de atuador hidraulico linear com controle de posi¢cao que mede a posi¢cao atual do
atuador, reduz esse valor de um sinal de referéncia e passa a diferenca por um ganho
proporcional (Kp) que vai operar a solendide da valvula direcional. O esquema esta
apresentado na figura 1.
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2. Analise de Sensibilidade

Sistemas de engenharia respondem muito diferentemente a variagbes em diferentes
parametros. Esses parametros por sua vez, sdo muitas vezes opgoes técnicas nao muito bem
analisadas podendo resultar em elementos super-dimensionados, sistemas com baixo
desempenho e alta manutencgao.

Através da analise de sensibilidade o engenheiro pode verificar como uma funcgao
desempenho reage a mudangas em parametros do sistema, fundamentando a priorizagdo de
parametros chaves, otimizando assim, dentro dos limites de cada projeto, o desempenho do
mesmo.
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3. Simulagdo em maodulo Batch

No exemplo em questéo, busca-se determinar o melhor valor para o ganho proporcional
(Kp) do sistema de controle. Para isso podem ser feitas varias simulag¢des repetindo o processo:
alterar o valor de Kp e simular. Além de gerar um trabalho repetitivo e monaétono, isto dificulta a
analise do resultado, pois eles sdo melhores analisados juntamente, e ndo separadamente.

Através da simulacdo em moédulo batch, apenas um comando precisa ser dado que o
AMESIm realiza tantas simulagbées quanto for o numero de parametros que se deseja testar, e
ainda possibilita a analise conjunta dos resultados.

O grafico 1 abaixo é a analise de sensibilidade do tempo de resposta do pistdo (fungao
desempenho) em funcéo de diferentes ganhos proporcionais.
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Repare que para um aumento do Kp de 200 para 800, houve uma redugéo significativa
do tempo em que o pistdo chega na mesma posi¢cao do sinal de referéncia, enquanto que a
resposta para Kp = 1200 ndo gera muita vantagem em relagdo ao Kp de 800. Fica entdo a
critério do projetista se vale a pena elevar o Kp para valores muito altos e obter um
desempenho préximos ao de valores mais moderados ou ainda trocar de estratégia no controle
da posicao deste sistema.
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